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1. Wstep

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Techniczngjws/magania dotycee wykonania i od-
bioru robét zwigzanych ze zdgiem warstwy humusu Wwudowsg ciggu pieszo-rowerowego
przy drodze powiatowej nr 4760P Wioszakowice Jezieyce Kdacielne.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako doktpeaetargowy i kontraktowy przy zle-
caniu i realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1

1.3. Zakres robot obych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji stargppwymagania dotycgce wykonania i od-

bioru robét zwazanych ze zdgiem warstwy humusu, wykonywanych w ramach robat/pr
gotowawczych na pasie drogowym, i obejgu;j

* mechaniczne uswtie warstwy ziemi urodzajnej (humusu) o grub. dacit0

1.4. Okrdlenia podstawowe

Stosowane okienia podstawowe gszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi
normami oraz z definicjami podanymi w ST D.00.00,@0ymagania ogolne” punkt 1.4.

1.5. Ogodlne wymagania dotygze robot
Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jékevykonanych robot oraz za ich zgodaa

Dokumentagj projektows, ST oraz z poleceniami Kierownika Projektu.
Ogolne wymagania dotygee robot podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania ogopie™.5.

2. Materiaty

Nie wyskpuja.

3. Sprzet

3.1. Ogolne wymagania dotygze sprztu

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania ogdlne”, pkt 3
3.2. Spret do zdgcia warstwy humusu

Sprzt powinien odpowiadapod wzghdem typdw i ilgci wskazaniom zawartym w ST, PZJ
lub projekcie organizacji robot, zaakceptowanymeprKierownika Projektu, a w przypadku
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braku takich dokumentéw powinien byzgodniony i zaakceptowany przez Kierownika Pro-
jektu.

Jakikolwiek sprzt, maszyny, urgdzenia i nargdzia nie gwarantgge zachowania wymafa
jakaosciowych zostag przez Kierownika Projektu zdyskwalifikowane i noguaiszczone do
robot.

Do wykonania roboét zwzanych ze zdciem warstwy humusu nadagj st do powtérnego
zastosowania natg stosowa:
e spycharki,
e Kkoparki i samochody samowytadowczev przypadku transportu na odlegtovyma-
gajaca zastosowania takiego spta,
e lopaty, szpadle i inny spgzdo rcznego wykonywania rob6t ziemnyehv miejscach,
gdzie prawidtowe wykonanie robot sptrgm zmechanizowanym nie jest Aioe.

4. Transport
4.1. Ogolne wymagania dotygz transportu

Ogolne wymagania dotygee transportu podano w ST D.00.00.00 ,Wymaganialnsjo
punkt 4.

4.2. Transport humusu

Zdjeta warstwe humusu naley przemieszczaz zastosowaniem spycharek albo przewozi
transportem samochodowym. Wykiodka transportu zatg od warunkéw lokalnych i prze-
znaczenia humusu.

Przy ruchu po drogach publicznych pojazdy powinpghsia& wymagania dotycice przepi-
séw ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalmjmipzen na osie i innych parame-
trow technicznych.

5. Wykonanie robot
5.1. Ogolne zasady wykonywania robot

Ogolne zasady dotygze wykonania robot podano w ST D.00.00.00 ,Wymagagoine”,
pkt. 5.

Teren pod rozbudogvskrzyzowania w pasie rob6t ziemnych, w miejscach dokopdwvin-
nych miejscach wskazanych w Dokumentacji Projekjgquasvinien by oczyszczony z hu-
musu.

5.2. Zdgcie warstwy humusu

Warstwa humusu powinna bydjeta z przeznaczeniem do Amdejszego #ycia przy umac-
nianiu skarp, zaktadaniu trawnikow, sadzeniu driekvzewdw oraz do innych czynia
okreslonych w Dokumentacji Projektowej. Zagospodarowanalmiaru humusu powinno
nasgpic¢ zgodnie ze wskazaniami Kierownika Projektu.

W wyjatkowych sytuacjach, gdy zastosowanie maszyn nievwgstarczajce dla prawidto-
wego wykonania rob6t natg dodatkowo stosowareczne wykonanie robét, jako uzupetnie-
nie prac wykonywanych mechanicznie.
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Warstwe humusu naley zdja¢ z powierzchni catego pasa robot oraz w innych soasjh
okreslonych w Dokumentaciji Projektowej lub wskazanychgar Kierownika Projektu.
Humus naley zdja¢ na gkbokaos¢ do 15 cm lub na gbokas¢ wskazap na roboczo przez
Kierownika Projektu, wg faktycznego stanu wysiwania. Stan faktycznyeblzie stanowit
podstaw do rozliczenia czynrigi zwigzanych ze zgiem warstwy humusu.

Zdjety humus naley sktadowa w regularnych pryzmach. Miejsca sktadowania humpsu
winny byt przez Wykonawg tak dobrane, aby humus byt zabezpieczony przeteaysz-
czeniem, a tale najedzaniem przez pojazdy i zeggczeniem. Nie natg zdejmow& humu-
su w czasie intensywnych opaddw i begpdnio po nich, aby unikié zanieczyszczenia gli-
na lub innym gruntem nieorganicznym.

6. Kontrola jakosci robot
6.1. Ogdlne zasady kontroli jad@ robot

Ogolne zasady dotygeze kontroli robot podano w ST D.00.00.00 ,Wymagaogolne”,
pkt 6.

6.2. Kontrola jakéci zdjetego humusu i/lub darniny

Sprawdzenie jak@i robot polega na wizualnej ocenie kompl&tiousungcia humusu
Z powierzchni pasa robot ziemnych, zgodnie z Dokuaeg projektows i wskazaniami Kie-
rownika Projektu.

7. Obmiar robot
7.1. Ogdlne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady dotygeze obmiaru robét podano w ST D.00.00.00 ,Wymagargalne”,
punkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarow robét zwiazanych ze zdiem humusu jest 1 [th

Obmiar nie powinien obejmowgakichkolwiek robot nie wykazanych w Dokumentdejio-
jektowej, z wyptkiem zaakceptowanych naspiie przez Kierownika Projektu. Dodatkowe
roboty wykonane bez pisemnego upéniania Kierownika Projektu nie megtanowé pod-
stawy do roszczeo dodatkow zaptat.

8. Odbior robot
8.1. Ogdlne zasady odbioru robot

Ogolne zasady odbioru robét zwanych ze zdriem warstwy humusu podano w ST
D.00.00.00 ,Wymagania ogolne”, punkt 8.

Odbioru robot zwgzanych ze zdgiem warstwy humusu dokonuje Kierownik Projektu, po
zgtoszeniu robo6t do odbioru przez Wykongaw©dbior powinien b§ przeprowadzony w
czasie umgliwiajagcym wykonanie ewentualnych poprawek bez hamowavs&mu robaot.
Roboty poprawkowe Wykonawca wykona na wiasny kestérminie ustalonym z Kierow-
nikiem Projektu.
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9. Podstawa ptatndéci
9.1. Ogdlne ustalenia dotyg® podstawy platrici

Ogolne ustalenia dotygze podstawy ptfatrioi podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania ogol-
ne”, punkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowe]

Platng¢ za 1 nf (metr kwadratowy) usugiiej warstwy humusu natg przyjmowa zgodnie z
obmiarem, po odbiorze robat.

Platng¢ za 1 ni (metr szécienny) wywiezionego urobku humusu naleprzyjmowa zgod-
nie z obmiarem, po odbiorze robot.

Cena wykonania robot obejmuije:

— zdjecie warstwy ziemi urodzajnej (humusu) wraz z hatdoiem w pryzmy wzdti drogi,
a nasgpnie odwiezienie nadmiaru humusu na odktad.

10. Przepisy zwazane

1. BN-72/8932-01- Budowle drogowe i kolejowe. Roboty ziemne.
2. PN-S-02205:1998 - Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wjania i badania.
3. Wykonanie i odbior robét ziemnych dla drog szybkiegchu, IBDIM, Warszawa 1978 r.
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